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                                          Испытание шарохода автором.
Внешнее устройство модели.
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фото 1

1 – полусфера                                            

2 – замок «молния»

Внутреннее устройство модели.
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фото 2                 
                        1 – полусфера                                          8 – приёмник радиоуправления

2 – замок «молния»                                 9 - антенна

3 – платформа                                         10 – навигационные огни

4 – колесо                                                11 – опорные шары

5 – электродвигатель                              

6 – батарея 

7 – выключатель питания

Модель шарохода.
Я давно интересуюсь историей освоения космоса человеком, исследованием планет Солнечной системы. Существующие до настоящего времени планетоходы (на Луне, Марсе) построены на основе колёсно-гусеничной схемы и, на мой взгляд, обладают большим недостатком: малой проходимостью и маневренностью.

Мой шароход, имеющий сферический корпус, обладает рядом существенных преимуществ:

1. стойкость к огромным внешним давлениям атмосфер планет, ударным нагрузкам при посадке и в нештатных ситуациях (удары метеоритов; падение в кратеры и трещины; удары о камни и т.д.);

2. оболочка может раскрываться на две полусферы, что очень удобно для размещения астронавтов (исследовательские работы, аварийные ситуации);

3. герметичность и плавучесть корпуса позволяет планетоходу плавать в жидкости и не утонуть в болотистых грунтах;

4. для повышения проходимости сферу оснащают шипами (лёд), сеткой, кольцами, уголковыми грунтозацепами (песок, гряз, жидкость);

5. все приборы находятся внутри аппарата и не мешают его движению (сферу предлагается изготовить из армированного пластика (графена)-прозрачного и непрозрачного);

6. сферическая оболочка обладает хорошей аэродинамической обтекаемостью, что позволяет машине противостоять ураганным ветрам и не опрокинуться;

7. шароход способен разворачиваться на месте, обходить возникшее препятствие и продолжать движение в любом направлении.

Изготовление модели шарохода я начал с поиска сферы подходящего диаметра.

Для оснащения оболочки механизмом движения пришлось делать её разъёмной с помощью молнии, которую пришил к обеим половинкам. Получилось удобно и просто.

Перешёл к изготовлению механизма движения. Изготовил платформу с двумя колесами, получающими вращение от электродвигателей с помощью фрикционной передачи. Далее установил батарейные отсеки, блок приёмника радиоуправления от сломанной машины, антенну, выключатель, навигационные огни (для облегчения управлением планетохода).

Чтобы платформа внутри сферы не опрокидывалась, сверху её и по бокам установил опорные шары. 

Пульт радиоуправления пришлось переделать для управления двухмоторными моделями типа танк, трактор. Для этого плату передатчика пришлось разрезать (сохранив электрические соединения) и изменить положение ручки управления на 90 градусов. Для экономии электроэнергии установил в пульт выключатель питания.

Испытания модели показали, что данная схема шарохода жизнеспособна: он хорошо и резво движется в любом направлении, разворачиваюсь на месте.

Выявился и недостаток: платформа иногда застревает внутри сферы из-за создания препятствия соединительным швом молнии колёсам. Эту технологическую недоработку я собираюсь устранить в моей следующей модели. Все новые машины всегда несовершенны (автомобиль, велосипед, самолёт, танк, ракета и т.д.). А пока практически я устраняю этот недочёт серией дополнительных разворотов на месте и продолжаю движение.

Реальную машину я предлагаю оснастить электродвигателями с питанием от компактной энергетической установки (мощный аккумулятор, радиоизотопный или электрохимический генератор).

Свой первый поход аппарат должен совершить без участия человека (в автоматическом режиме).

Данную модель шарохода я предлагаю использовать в качестве планетохода при исследовании следующих планет (спутников) (см.таблицу):

	№ п/п
	Планета / Спутник
	Поверхность
	Температура

Поверхности, 0С
	Давление,

атм.

	1
	Меркурий
	Рыхлая
	от -170 до +430
	-

	2
	Венера
	Твёрдая
	470
	95

	3
	Луна
	Рыхлая
	от -120 до +110
	-

	4
	Марс
	Твёрдая
	от -90 до +30
	0,007


Примечание.
    Практическое применение данного устройства никак не ограничивается космосом. Эта машина может стать отличным вездеходом, преодолевая бездорожье, сыпучие пески, болота, водные преграды и другие препятствия. 
     Особая роль отводится шароходу в ряду военной техники:                                                                                                                                                                                    
  - дистанционная разведка в автоматическом режиме,

  - эвакуация раненых,

  - подрыв важных стратегических объектов: мостов, складов, трубопроводов и др.,

  - уничтожение диверсантов и террористов.
[image: image4.jpg]puc. 1





[image: image5.jpg]puc.2 A

BEPTHKATE

roPHsOT





FTO – сила тяжести оболочки            ВЕ – пройденный оболочкой путь

FTП – сила тяжести платформы         α   – угол подъёма платформы

АВ – ось равновесия                           V – скорость движения оболочки

CD – рычаг действия силы FTП          L=CD – длина плеча рычага
Принцип движения шарохода.

В нормальном состоянии шароход находится  в состоянии покоя  рис.1.

В результате работы электродвигателей, это состояние нарушается рис.2: платформа поднимается по сфере на некоторый угол α относительно оси равновесия АВ. Возникает вращающий момент силы FТП относительно центра С: 

М = FТП ( L
Оболочка поворачивается, приобретая скорость поступательного движения V и проходит расстояние ВЕ. При продолжении работы двигателей сфера будет совершать вращательно-поступательное движение в указанном направлении.

Поворот машины происходит за счёт изменения направления движения (реверсирования) одного из двигателей, а движение назад – обоих.

Иными словами, в результате работы двигателей происходит смещение центра тяжести системы оболочка – платформа в направление движения аппарата. Планетоход движется.
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                                                 Мой шароход осваивает Луну.
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